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Profit Buy  กําไร/ขาดทุน ผลรวมทุกออเดอร์ของฝ˒ːง Buy 

Profit Sell  กําไร/ขาดทุน ผลรวมทุกออเดอร์ของฝ˒ːง Sell 

Remaining Distance ระยะท˒ีพอร์ตรับได้ก่อนพอร์ตเสียหาย 

CA-B ปsดออเดอร์ท̝ังหมดท˒ีเปsดสถานะ Buy 

CP-B ปsดเฉพาะออเดอร์ท˒ี (กําไร) ท̝ังหมดในสถานะ Buy 

CA-S ปsดออเดอร์ท̝ังหมดท˒ีเปsดสถานะ Sell 

CP-S ปsดเฉพาะออเดอร์ท˒ี (กําไร) ท̝ังหมดในสถานะ Sell 

แถบเคร˒ืองมือต̝ัง TP/SL 

A คือ ระยะห่างนับจากค่า 

Average (TP/SL ยกชุด) 

O คือ ระยะห่างนับจากต้นทุนแต่ละ 

Order (TP/SL แยกออเดอร์) 

การต̝ัง TP/SL ท̝ังชุด (เดิม) 

กดปุม˴  A ให้เป˟นสีเหลืองเพ˒ือให้โปรแกรม 

คํานวณตน้ทุนเฉล˒ีย  กด TP/SL 

**กรณีเปsดออเดอร์ใหม่ต้องกดปุม˴ A อีกครั˔ง 
ก่อนกด TP/SL** 

 

การต̝ัง TP/SL แยกออเดอร์ (ใหม่) 

กดปุม˴ O ให้เป˟นสีเหลือง  กด TP/SL 

 

การยกเลิก TP/SL 

กดปุม˴  A ให้เป˟นสีเหลือง  

ใส่ค่า 0 ในช่อง TP/SL  กด TP/SL 

 

Lot Limit  จํานวน Lot ท˒ีสามารถเทรดได้แบบ ไม่ 

BuyLot , SellLot  จํานวน Lot รวมในฝ˒ːง Buy และ ฝː˒ ง 

Lot Dif  ผลต่างจํานวน Lot ระหว่าง ฝ˒ːง Buy และ ฝ˒ːง Sell 

Point(B=S)  ระยะของจุดคุ้มทุนในกรณีท˒ีมีออเดอร์ 2 ฝ˒ːง 

TL Trailing Stop การล็อกกําไร(กดให้ยุบเพ˒ือให้ TL ทํางาน) 

การปรับเปล˒ียนตําแหน่ง TP/SL แบบยกชุด 

สามารถทําได้ด้วยการปรับไปอยู่ท˒ีโหมด A และ

กรอกค่าตัวเลขเข้าไปในช่อง TP/SL จากน̝ันกดปุม˴ 

TP/SL อีกครั˔ง 


